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二、说明、目录、图表目录

      根据国内各家机器人公司公布的未来几年的产能目标来估算，2014 年国内机器人公司总产

能可达1.2-1.4 万台，2016 年可达2 万台以上，在一些应用领域上实现进口替代。同时国际机器

人也正在积极布局中国市场，机器人&ldquo;四大家族&rdquo;的发那科、ABB、库卡、安川已

全部进驻中国，不断在中国投资建厂、扩大规模，在中国市场的覆盖率很高。2014 年以四大

家族为代表的国外机器人公司在中国的产能达到2.3-2.5 万台。所有机器人公司在中国的产能

最高可达3.9 万台左右。  

 机器人公司生产基地     公司   生产基地及产能规划       国外品牌   AAB   2009   年在上海浦东新

区的多业务生产基地正式落成，产能较过去扩大了3 倍       发那科   2012   年在上海建4 万平米

生产基地，12 年产能3800   台       安川   在江苏常州建设2 家机器人组装工厂，2013   年计划年

产6000 台，2015 年实现满负荷生       库卡   上海新厂面积近2 万平方米，产能从2010   年1000 台

增加到了2012 年的5000台。       川崎   2013   年在苏州建1.5 万平米新厂，2015 年投产，计划年

产能8000   台       国内公司   新松机器人   建立杭州高端装备园基地，计划2014   年产能1000 台

，2015 年达5000 台       安徽埃夫特   2013   年产能480 台       广州数控   计划2015   年产能1000 台   

   上海沃迪   2012   年产能200 台   资料来源：公司公告

 

      2014年，中国工业机器人产量为12050台，同比增长26.2%，而2012~2014年的复合增长率则

高达44.6%。

      《2016-2022年中国工业机器人市场全景调查与市场分析预测报告》由智研数据研究中心公

司领衔撰写，在大量周密的市场调研基础上，主要依据了国家统计局、国家商务部、国家发

改委、国家经济信息中心、国务院发展研究中心、国家海关总署、知识产权局、智研数据中

心提供的最新行业运行数据为基础，验证于与我们建立联系的全国科研机构、行业协会组织

的权威统计资料。

      报告揭示了工业机器人行业市场潜在需求与市场机会，报告对中国工业机器人做了重点企

业经营状况分析，并分析了中国工业机器人行业发展前景预测。为战略投资者选择恰当的投

资时机和公司领导层做战略规划提供准确的市场情报信息及科学的决策依据。
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虽然国内机器人公司产量已经较以往大幅提升，但在技术含量相对较高的多轴机器人领域，

实力依然很薄弱，无法与国外厂商抗衡。2013年，仅有沈阳新松机器人、上海沃迪、广州数

控、安徽埃夫特等少数国内企业机器人产能超过百台。作为机器人行业的龙头，新松机器人

公司2013 年产量为2000 台，扣除AGV，多轴机器人的产量不到600 台，公司除了帮ABB 等国

际厂商做系统集成外，正致力于开发高端多轴机器人，2014 年计划自主品牌机器人产量达

到1000 台。广州数控2013 年销量近400 台，安徽埃夫特产量480 台左右。

虽然如雨后春笋般出现，但其中真正具备实力与国际机器人巨头竞争的国内机器人公司并不

多。目前，沈阳新松机器人、哈尔滨博实股份、安徽埃夫特、广州数控、上海新时达等几家

公司拥有较好的基础技术平台、研发能力，有可能成为&ldquo;具备国际竞争力的机器人公

司&rdquo;。

 我国主要机器人企业简介     公司名称   主营业务   参股合作机器人项目   机器人产能，技术水

平   机器人专利数量       新松机器人   主要产品包括工业机器人、物流与仓储自动化成套装备



（AGV）、自动化装配与检测生产线等       2013   年产能达2000 台，AGV 达到国际领先水

平,2015   年计划产能5000 台   45       博实股份   石化化工后处理成套设备供应商   与哈尔滨工业

大学签署AGV   机器人863 课题合作协议   医疗机器人国际领先   32       新时达   从事电梯控制系

统与电梯变频器的研发、生产及销售，主要产品包括电梯控制成套系统   收购100%   众为兴股

权   2014   年不少于100 台，在伺服控制系统等核心零部件具备优势   26       上海机电   涉及电梯

制造、冷冻空调设备制造、印刷包装机械制造、焊接器材制造、人造板机械制造、人造板板

材制造和工程机械制造七大领域   现金增资入股纳博传动51%   股权   开发精密减速机   4       南

京埃斯顿   开发自主核心控制技术和高性价比的系列化工业机器人产品及成套设备，致力于工

业机器人产业规模化和国产化   863   计划-工业机器人伺服驱动器和电机开发   关键零部件能实

现国产化   30       安徽埃夫特   工业机器人、大型物流储运设备及非标生产设备设计和制造      

2013   年产能达480 台，机器人出口韩国   5       广州数控   数控系统、伺服驱动、伺服电机、工

业机器人研发生产       2013   年产能500 台   20       上海沃迪   自动化装备与控制， 智能搬运机器

人，食品智能制造   863   计划、国家发改委智能制造装备发展专项、上海市科委重点、重大攻

关项目等多项国家和省部级机器人关键技术攻关项目。   计划2016   年产量2000 台   3        亚威

股份   专注金属板材成形机床产品的研制，公司主要产品为数控平板加工机床、普通平板加工

机床、数控卷板加工机械。   与德国Reis   机器人公司进行机器人业务合资经营及技术许可合

作       NA       瑞凌股份   主要致力于逆变焊割设备技术研发、生产和销售， 主导产品包括逆变

直流手工弧焊机、逆变氩弧焊机、逆变半自动气体保护焊机、逆变空气等离子切割机、焊接

小车等   与德国Cloos   公司联合设计、开发、生产、销售新一代焊接自动化系列产品       2       

佳士科技   主营业务为焊割设备的研发、生产和销售，主要产品为逆变焊机、内燃发电焊机和

焊割成套设备   出资8000   万设立机器人业务全资子公司，子公司与深圳固高签署开发弧焊机

器人焊接工艺模块项目合同       2       华昌达   主营业务是智能型自动化装备系统，包括总装自

动化生产线、焊装自动化生产线、涂装自动化生产线等的研发、设计、生产和销售   购买上海

德梅柯100%的股权       NA       慈星股份   主营业务为电脑针织机械的研发、生产和销售，要产

品包括电脑针织横机和电脑无缝针织内衣机   与安徽埃夫特合作，应用于纺织等劳动力替代行

业       9       东方精工   瓦楞纸箱多色印刷成套设备，伺服数控、机电一体化印刷成套设备的设

计、研发以及产业化生产   认购嘉藤机器人20%股份       NA   资料来源：智研数据中心整理

 

根据IFR最新数据，2014年，全球工业机器人销量达到22.9万台，同比增长28.7%，其中亚洲销

量约占2/3。

目前全球机器人交易额达590亿元人民币，中国作为最大市场，2014年机器人销量约为5.71万

台，其中1.6万台由本土供应商提供，剩余来自瑞士ABB、德国库卡、日本安川等外国制造商



。预计未来中国机器人存量在全球市场的占比将会进一步提升，机器人市场增速将会大大超

过其他主要国家。

4.2.3　行业存量规模 

随着国内机器人年安装量的稳步增长，我国工业机器人保有量从2003年的3704台增长至2014年

的18.9万台。
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7.1　工业机器人技术发展状况 

7.1.1　技术发展演进 

7.1.2　技术成熟程度 

7.1.3　技术优势领域 

7.1.4　技术特点分析 

7.2　设计制造工业机器人的关键技术 

7.2.1　工业机器人的机械系统 

7.2.2　工业机器人的传感器系统 

7.2.3　工业机器人的控制系统 

7.3　工业机器人技术研发水平分析 

7.3.1　世界工业机器人技术专利分析 

7.3.2　跨国企业工业机器人科技产出 

7.3.3　中国工业机器人技术水平分析 

7.3.4　中国工业机器人技术研究进展 



7.3.5　国产工业机器人企业技术进步 

7.3.6　国内外工业机器人的技术差距 

7.4　中国工业机器人重点研究机构 

7.4.1　哈工大机器人研究所 

7.4.2　中国航天科工三院33所智能机器人研究室 

7.4.3　北京航空航天大学机器人研究所 

7.4.4　中国船舶重工集团公司702所 

7.4.5　中国科学院沈阳自动化研究所 

7.5　几类工业机器人的关键技术 

7.5.1　移动机器人 

7.5.2　点焊机器人 

7.5.3　弧焊机器人 

7.5.4　激光加工机器人 

7.5.5　真空机器人 

7.5.6　洁净机器人 

7.6　工业机器人技术研发方向分析 

7.6.1　国外技术趋势分析 

7.6.2　中国技术趋势分析 

7.6.3　未来技术研究方向 

7.6.4　国外专利技术启示

 

第八章　工业机器人产业链解析 

8.1　工业机器人产业链构成情况 

8.1.1　产业链组成 

8.1.2　产业链影响分析 

8.1.3　产业链关联企业 

8.2　工业机器人产业链价值分析 

8.2.1　上游产业价值分析 

8.2.2　中游产业价值分析 

8.2.3　下游产业价值分析

 

第九章　2013-2015年工业机器人产业链上游核心零部件分析 



9.1　2013-2015年工业机器人上游核心零部件&mdash;&mdash;伺服系统 

9.1.1　伺服系统基本情况 

9.1.2　伺服系统市场规模 

9.1.3　伺服系统市场供求 

9.1.4　伺服系统市场格局 

9.2　2013-2015年工业机器人上游核心零部件&mdash;&mdash;控制系统 

9.2.1　控制器基本情况 

9.2.2　控制器产品比较 

9.2.3　控制器市场规模 

9.2.4　控制器主要供应商 

9.2.5　控制器发展潜力 

9.3　2013-2015年工业机器人上游核心零部件&mdash;&mdash;减速机 

9.3.1　减速机基本情况 

9.3.2　减速机市场规模 

9.3.3　减速机主要供应商 

9.3.4　减速机发展潜力

 

第十章　2013-2015年工业机器人产业链下游应用领域分析 

10.1　汽车行业 

10.1.1　中国汽车行业运行状况分析 

10.1.2　工业机器人在汽车产业的应用发展 

10.1.3　机器人在汽车制造各环节的应用分析 

10.1.4　机器人在汽车激光焊接中的应用剖析 

10.1.5　机器人推动汽车业工业4.0进程 

10.1.6　工业机器人提高车企自动化程度 

10.2　电子行业 

10.2.1　机器人在电子行业具体应用领域 

10.2.2　机器人在电子制造业的应用普及 

10.2.3　工业机器人在电子组装中的应用 

10.3　机床行业 

10.3.1　中国机床行业运行状况分析 

10.3.2　工业机器人给机床业带来益处 



10.3.3　工业机器人与机床集成应用发展 

10.3.4　工业机器人与数控机床融合分析 

10.3.5　工业机器人在金属成型机床的应用 

10.4　铸造行业 

10.4.1　中国铸造行业发展状况分析 

10.4.2　工业机器人在铸造行业的应用 

10.4.3　机器人在各类铸造业中的应用 

10.5　橡胶及塑料制品业 

10.5.1　中国橡胶及塑料制品业分析 

10.5.2　工业机器人在塑料加工业的应用 

10.5.3　工业机器人在橡胶行业应用案例 

10.6　食品行业 

10.6.1　中国食品行业运行状况分析 

10.6.2　机器人在食品加工领域发展现状 

10.6.3　机器人在食品行业中的主要功用 

10.6.4　机器人在食品包装领域应用分析 

10.6.5　中国研发食品加工专用工业机器人

 

第十一章　2013-2015年工业机器人行业竞争格局分析 

11.1　中国工业机器人行业竞争主体 

11.1.1　核心零部件厂商 

11.1.2　行业系统集成商 

11.1.3　完全的新进入者 

11.1.4　机器人用户 

11.2　中国工业机器人行业两大阵营剖析 

11.2.1　国际厂商 

11.2.2　国际厂商战略布局 

11.2.3　国内厂商 

11.2.4　国内厂商战略布局 

11.3　中国工业机器人市场竞争格局 

11.3.1　整体销量格局 

11.3.2　细分市场销量格局 



11.3.3　国内外品牌市占率 

11.3.4　外资企业产能规模 

11.4　中国工业机器人制造商竞争力评价 

11.4.1　本土企业劣势 

11.4.2　本土企业优势 

11.4.3　本土企业的差距

 

第十二章　2013-2015年国外工业机器人行业优势企业分析 

12.1　ABB集团 

12.1.1　企业发展概况 

12.1.2　经营效益分析 

12.1.3　业务经营分析 

12.1.4　企业战略动向 

12.1.5　未来前景展望 

12.2　日本发那科（FANUC）公司 

12.2.1　企业发展概况 

12.2.2　经营效益分析 

12.2.3　业务经营分析 

12.2.4　企业战略动向 

12.3　德国库卡（KUKA）集团 

12.3.1　企业发展概况 

12.3.2　经营效益分析 

12.3.3　业务经营分析 

12.3.4　企业战略动向 

12.4　日本安川电机公司（Yaskawa） 

12.4.1　企业发展概况 

12.4.2　经营效益分析 

12.4.3　业务经营分析 

12.4.4　企业战略动向 

12.4.5　未来前景展望 

12.5　德国杜尔集团 

12.5.1　企业发展概况 



12.5.2　经营效益分析 

12.5.3　业务经营分析 

12.5.4　企业战略动向

 

第十三章　2013-2015年中国工业机器人行业标杆企业分析 

13.1　沈阳新松机器人自动化股份有限公司 

13.1.1　企业发展概况 

13.1.2　经营效益分析 

13.1.3　业务经营分析 

13.1.4　财务状况分析 

13.1.5　未来前景展望 

13.2　哈尔滨博实自动化股份有限公司 

13.2.1　企业发展概况 

13.2.2　经营效益分析 

13.2.3　业务经营分析 

13.2.4　财务状况分析 

13.2.5　未来前景展望 

13.3　上海新时达电气股份有限公司 

13.3.1　企业发展概况 

13.3.2　经营效益分析 

13.3.3　业务经营分析 

13.3.4　财务状况分析 

13.3.5　未来前景展望 

13.4　上海沃迪自动化装备股份有限公司 

13.4.1　企业发展概况 

13.4.2　经营效益分析 

13.4.3　业务经营分析 

13.4.4　企业经营策略 

13.5　南京埃斯顿自动化股份有限公司 

13.5.1　企业发展概况 

13.5.2　经营效益分析 

13.5.3　业务经营分析 



13.5.4　财务状况分析 

13.5.5　企业竞争优势 

13.5.6　未来前景展望 

13.6　湖北三丰智能输送装备股份有限公司 

13.6.1　企业发展概况 

13.6.2　经营效益分析 

13.6.3　业务经营分析 

13.6.4　财务状况分析 

13.6.5　未来前景展望 

13.7　安徽埃夫特智能装备有限公司 

13.7.1　企业发展概况 

13.7.2　主营产品介绍 

13.7.3　经营状况分析 

13.7.4　企业战略动向 

13.8　广州数控设备有限公司 

13.8.1　企业发展概况 

13.8.2　主营产品介绍 

13.8.3　经营状况分析 

13.8.4　企业竞争优势 

13.8.5　企业经营策略 

13.9　昆山华恒焊接股份有限公司 

13.9.1　企业发展概况 

13.9.2　主营产品介绍 

13.9.3　经营状况分析 

13.9.4　企业竞争优势 

13.9.5　企业经营策略 

13.10　上市公司财务比较分析 

13.10.1　盈利能力分析 

13.10.2　成长能力分析 

13.10.3　营运能力分析 

13.10.4　偿债能力分析

 



第十四章　工业机器人行业投资机会及风险预警 

14.1　工业机器人产业投资现状及机会 

14.1.1　行业投资环境（zyyzg）

14.1.2　行业投资交易状况 

14.1.3　行业投资价值分析 

14.1.4　产业投资机会分析 

14.1.5　产业链投资机会分析 

14.2　工业机器人行业投资壁垒分析 

14.2.1　技术壁垒 

14.2.2　经验壁垒 

14.2.3　人才壁垒 

14.2.4　资金壁垒 

14.3　工业机器人行业投资风险分析 

14.3.1　宏观经济风险 

14.3.2　市场风险 

14.3.3　技术风险 

14.3.4　经营风险 

14.4　工业机器人企业投资建议 

14.4.1　投资标的判断 

14.4.2　商业模式选择 

14.4.3　业务组合选择

 

第十五章　 中国工业机器人产业前景及趋势分析 

15.1　中国工业机器人行业前景剖析 

15.1.1　未来行业驱动因素 

15.1.2　未来行业结构预测 

15.1.3　行业社会影响预测 

15.1.4　行业需求趋势分析 

15.1.5　行业未来走势分析 

15.2　 2016-2022年中国工业机器人市场供需规模预测 

15.2.1　行业影响因素分析 

15.2.2　市场存量规模预测 



15.2.3　市场销量规模预测 

15.2.4　行业销售产值预测 

15.2.5　上游部件需求规模预测 

15.3　中国工业机器人未来需求潜力分析 

15.3.1　焊接机器人存在巨大替代空间 

15.3.2　电子、食品等制造业需求规模大 

15.3.3　港口智能化亟需大量工业机器人 

15.3.4　数字化工厂对工业机器人提出需求

 

  详细请访问：http://www.abaogao.com/b/jixie/K77161DDBV.html
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